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1. WSTEP

1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych sg
wymagania dotyczace podniesienia studzienki sSciekowej studzienki telekomunikacyjnej, kratki
sciekowej, zasuwy wodociggowej i gazowej dla zadania: ,Przebudowa drogi gminnej
ul. Zeromskiego w Piekoszowie w czesci dot. dz. 766/90 obreb 0013 Piekoszow”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkit.1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
pionowej regulaciji istniejgcych naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury techniczne;.

Lokalizacja i zakres wg Dokumentacji techniczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2. MA TERIALY
2.1. Wymagania ogolne dotyczgce materiatow

Wymagania ogélne dotyczgce materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
2.2. Materiaty do wykonania roboét

Materiatami do wykonania robot objetych zakresem n/n SST sa:

- cegta kanalizacyjna,

- mieszanka betonowa.

- pierscienie dystansowe

- materiaty otrzymane z rozbiérki studzienki oraz z rozbiérki otaczajgcej nawierzchni, nadajgce sie do
ponownego wbudowania,

- materiaty nowe, bedace materiatem uzupetniajgcym, typu, gatunku i wymiaréw zgodnych z
dokumentacjg projektowa.

3. SPRZET
3.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogélne dotyczgce sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Do wykonania robdét nalezy stosowac¢ nastepujacy sprzet:
a) koparki,

)
C) sprzet do zageszczania gruntu,
d) samochody skrzyniowe,
e) samochdéd samowytadowczy i drobny sprzet pomocniczy,
f

g) miota pneumatycznego,
h) sprezarki powietrza,

i) dzwigu samochodowego,
j) zageszczarki wibracyjne;.

Sprzet musi zostaé zaakceptowany przez Inzyniera.



4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu
Wymagania og6Ine dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine”.

4.2. Mieszanka betonowa
Transport mieszanki betonowej powinien zapewni¢ niezmienno$¢ sktadu mieszanki oraz nie powinien
powodowac segregacji sktadnikow lub zanieczyszczenia mieszanki.

4.3. Pozostate materialy
Pozostate materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczajgcy
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogélne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca powinien przedstawic Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajgce warunki w jakich bedg prowadzone prace objete zakresem n/n SST.

5.2. Roboty przygotowawcze i ziemne

Sposéb wykonania robét ziemnych w wykopach powinien by¢ dobrany w zaleznosci od wielkosci robot,
gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprzetu.

W odlegtosci mniejszej niz 1,5 m od urzadzen podziemnej infrastruktury technicznej (kable, rurociggi),
Roboty nalezy prowadzi¢ recznie, z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci. Wykopy powinny by¢
wykonane w takim okresie, zeby po ich zakonczeniu mozna byto przystgpi¢ natychmiast do wykonania
przewidzianych w nich robét i szybko zlikwidowaé wykopy przez ich zasypanie.

Sciany wykop6w winny byé zabezpieczone na czas rob6t wedtug Dokumentacii Projektowej, SST i
zalecen Inzyniera. Zabezpieczenie powinno polegac na:

- stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,

- podparciu lub rozparciu scian wykopu.

Dopuszcza sie stosowanie nastepujgcych, bezpiecznych nachylen skarp:

- w gruntach spoistych ( gliny, ity ) - o nachyleniu 1 : 0,5,

- w gruntach mato spoistych i stabych gruntach spoistych - o nachyleniu 1 : 1,5.

Stan skarp nalezy sprawdzi¢ okresowo w zaleznosci od wystepowania czynnikdéw niekorzystnych
(opady atmosferyczne, mroz, itp.).Wymiary wykopow powinny by¢ dostosowane do wymiaréw budowli
w planie, gtebokosci wykopdw, rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowej oraz do technicznych
mozliwosci zabezpieczenia scian wykopdw.

Wykop nalezy rozpoczg¢ od najnizszego punktu i prowadzi¢ w kierunku przeciwnym do jego spadku,
co zapewni mozliwo$¢ grawitacyjnego odptywu wody po jego dnie.

5.3. Pionowa regulacja naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury technicznej

Regulacje naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury technicznej kanalizacyjnej i teletechnicznej
nalezy wykonaé przy zastosowaniu cegty kanalizacyjnej, betonu, pierscieni dystansowych lub innych
zaakceptowanych przez Inzyniera materiatéw, po odstonieciu regulowanych elementéw i ich
demontazu, dostosowujgc wysokos¢ posadowienia do wymaganego poziomu, zgodnego z
Dokumentacjg Projektowg lub zaleceniami Inzyniera. Do regulacji pionowej zaworéw wodociggowych i
gazowych nalezy zastosowa¢ materiaty potrzebne do utozenia nowej nawierzchni zgodnej z
dokumentacjg projektowa.

Po wykonaniu robét teren wokot regulowanych elementéw nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego
(wyprofilowac¢ i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lub Inzyniera).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci wykonanych robét polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
przedstawionymi w pkt. 5.3 i 5.4 n/n SST i wizualnej ocenie poprawnosci wykonania pionowej regulacji
naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury techniczne;j.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogéline”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowag wykonywanych elementéw kanalizacji deszczowej zgodnie z Dokumentacija
Projektowg i pomiarem w terenie jest:

- 1 szt. (sztuka) regulowanego naziemnego elementu urzadzenia infrastruktury technicznej .

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru roboét
Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty objete niniejszg SST obejmuja:

- odbior rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

- odbidr ostateczny,

- odbidér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ za 1 szt. (sztuke) regulowanego naziemnego elementu urzgdzen infrastruktury technicznej
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robét na podstawie wynikow
pomiarow i badan.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

a) dla pionowej regulacji naziemnych elementéw infrastruktury technicznej:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robo6t zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

- dostarczenie materiatéw,

- odstoniecie i demontaz regulowanego elementu,

- pionowg regulacje regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

- PN-EN 206-1 Beton . Czes$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
- PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

- BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.



